
製品案内

SLAM 3D スキャナー       SLAM 3D スキャナー    ビジュアル SLAM スキャナー

測量用ドローンレーザー ハンディ 3D スキャナー   ３D 点群処理ソフトウェア

SfM 写真計測ソフトウェア    ハンディ DPI 3D スキャナー     iPhone & iPad(iOS)用

Dot3D スキャンソフトウェア

             株式会社オーピーティー             NO 23

＆

点群のフィルタリング

ソフトウェア
（OPT クラウドサーベイ）

販売価格 44 万円（税込）



AA450はレーザー測量としてまたは写真測量として使用できます。

軽量かつ堅牢で、高性能レーザースキャナー、写真測量向け26 MP

カメラ、IMU、解析ソフトを含みます。付属の解析ソフトウェアで

は、Metashapeで使用可能な写真の主点座標（Photoscan.txt）を

JGD2011で出力できます。M300以外、国産のドローンに搭載で

きます。

事例１：御殿場市「ASITE」で計測。対地高度50m、一回のフライトで、フライト時間は12分

UAVレーザー測量で使用、UAV写真測量でも使用
ドローンレーザー AA450国土地理院「UAV搭載型レーザスキャナを用いた

公共測量マニュアル(案)」に準拠、生産性向上要件証明書・発行

事例２：500x500mの採石場を測量。対地高度120m、一回のフライトで、フライト時間は28分



仕様諸元

精度条件 基準点なしで、@50 m 飛行
対地高度(AGL)

保管温度 -20°C ~ +65°C

湿度 (稼働時) 80%, 結露なきこと

機器重量 (1) 1 kg   
消費電力 32 W

通信 1×GNSSアンテナ Skyportインターフェース用ポート

1×USB Type-C、最大160Mb / sのコピー速度

*仕様は予告なく変更される場合があります。

(1) カメラ搭載時の重量計算. (2) 平均的な条件に対する通常の数値 (3) 精度は実際（真の）値に

対する測定された量の一致の度合い (4) 精密性とは、次の測定でも同じ結果が得られる度合い

のことです。CHCNAV COPre ソフトウェアにより改善可能

点密度 570 pts/sqm @ 50 m 対地高度(AGL)
(5 m/s (18 km/h) 速度の場合) 280 pts/sqm @ 100 m 対地高度(AGL)

オペレーション ボタンタッチ操作

レーザークラス 1 (IEC 60825-1:2014に準拠)

最大距離、反射率 >
10% (2)

190 m

精度
(3) 20 mm @ 20 m

30 mm @100 m

視野 70.4° (水平) × 4.5° (垂直)

GNSS システム 2重周波数GNSS GPS, GLONASS, BeiDou,
Galileo, サンプリング周波数 5Hz

位置精度

GNSS 機能停止なし
0.010 m RMS 水平

0.020 m RMS 垂直

0.01° RMS ロール／ピッチ

0.04° RMS ヘディング

解像度 6252 × 4168

有効画素（ピクセル）数 26.MP, 30 fps, 最小 trigger interval 0.6 秒

-20°C ~ +50°C使用温度

環境

DC 12 ~ 14 V入力電圧

電気

データ容量 256 GB

スキャンエリア（最大） 30 分のUAV フライトで2 km 2 のエリア

レーザースキャナー

1× 専用カットフォーム保護付きソフトバッグ輸送用ケース

最大距離、反射率 > 450 m
80% (2)

ライダーのリターン数（最大） 3

精密性 (4) 15 mm

位置および方向推定 システム

240 000 pts/sec (最初あるいは最強のリターン)
480 000 pts/sec (2つのリターン)
720 000 pts/sec (3つのリターン)

スキャン速度

IMU 更新速度 500 Hz

内蔵校正済みカメラカメラタイプ

撮像システム

<10 cm HZ
<5 cm V

RMS（絶対精度）

一般的なシステム性能

機器寸法 12.8 × 12.8 × 6.75 cm
電源供給 UAVバッテリー使用、あるいは

ドローンのバッテリーから供給

搭載用マウント 専用ポート付外部電源

(アルファポート・インターフェース)

IP 等級 IP64

142mm
77mm

118mm

20mm

スタートボタン

USB タイプ-C

ポート

256 GB

データ容量

26MPカメラ ライダーLivox AVIA

簡単にドローンに装着できる

軽量で強靭

なボディー

マルチバンド

GNSS



河川計測の事例        ドローンレーザー(AA450)と Trion S1 のデータ合体の事例

点群データはリアルタイムで表示可能

ハンディ 3D スキャナー モデル Trion S1 は軽量・小型です。レーザーは 360°x270°

回転しながら、リアルタイムで点群データを取得します。GPS は不要で、手振れなどのドリ

フティングを最小化しています。室内外のスキャニング、都市空間マッピング、測量、被災

直後の現場を短時間で計測できます。

360x270°SLAM 3D スキャナー Trion S1 297 万円（税込）

歩きながら、室内、都市空間、狭い道路、地下街、ビルの谷間、森林内を計測する

ピンクがドローンレーザー、

黄色が Trion S1 のデータ

立木調査：SLAM スキャナーと OPT Cloud Survey 点群処理ソフトで立木調査を行なう



Trion S1 の仕様：

計測距離 120m データ保存 計測中に点群データを自動保存

計測速度 320,000 点/秒
計測時間

（ホットスワップ可能）
バッテリー x 2(各 4 時間)

レーザーの数 16 (ビーム) スキャナーの重量 1.8kg

FOV 360°ｘ270° データロガー 2.2kg

レーザーの精度 0.8～2cm 計測方法 手持ち、又はバックパックで携帯

ビーム安全性 クラス１ IP 基準 IP54

メモリ 512GB ディスプレイ 計測中に点群データを表示する

                                 仕様は予告なく変更になる場合があります。

(1)メッシュの地表面、不要な樹木

を削除する

(2)地表は凹凸でも、胸高

（120cm）で計測する
(3)樹木 1 本の半径を計算する



モバイル 3D スキャナー X120GO

Stonex 社製 3D スキャナーX120GO は小型で、重量は

1.6kg（バッテリー除く）と軽量です。スキャナーは 360°

x270°回転しながら、リアルタイムで点群データを表示し

ます。GNSS 測量、RTK 測量も可能です（オプション）。

X120GO は室内外のスキャニング、シティマッピング、測

量、被災直後の現場などを短時間で計測できます。レーザー

は速度 32 万点/秒、計測距離 0.5～120m、クラス 1 です。

3 台の５MP カメラ（合計 15MP）を内蔵しており、200°

x100°パノラマ画像とカラー点群を作成できます。また、計

測中にコントロールポイントを取得できます。

360x270°回転 SLAM・モバイル 3D スキャナー X120GO

歩きながら、室内外、森林、地下街、ビルの谷間を計測する

内蔵カメラで、パノラマ画像とカラー点群を出力可能



X120GO の仕様：

計測距離 0.5m～120m 電源 20-30V /25W

計測速度 32 万点/秒 計測時間 バッテリー x4 個使用で、5 時間

ビーム数 16 (channels) 重量 1.6kg(バッテリーを除く)

FOV 360°ｘ270° スキャナーの大きさ 372mm x163mm x106mm

内蔵カメラ 3 台（5MP, 計 15MP） 計測環境 -10°C ～ +45°C

レーザークラス クラス１ 使用環境 湿度 85% RH 以下

メモリ 32GB(拡張可能) IP 基準 IP 54

                                仕様は予告なく変更になる場合があります。

自動で取得するパノラマ画像

河川敷と駅の計測事例



ビジュアル SLAM XVS

Stonex 社製 SLAM XVS は、カメラで撮影した画像を元に自

己位置を推定しながら、同時に周辺の地図を作成して 3D モデ

ルを作成します。ターゲットを自動で認識することで距離の測

定が可能となります。ライダーSLAM に比べ高精度でデータを

取得でき、高解像度のモデルを取得できます。

SLAM XVS は小型で軽量（740g）です。GPS は不要で、IMU

を内蔵し手振れなどのドリフティングを最小化しています。

SLAM XVS は室内外のスキャニング、測量、文化財、大型の構

造物や工業製品の計測に最適で短時間で計測できます。計測距離

は 0.4～40m、相対確度は 3mm@1m と高精度で 3D モデルを

作成できます。取得したデータは「XVS クラウド」サーバーに送

り処理され、短時間で 3D モデルと点群データを自動で取得でき

ます。または自前の PC でも処理可能です。

ビジュアル SLAM モバイル 3D スキャナー

歩きながら、室内外を高精度で計測、精度（相対確度） は 3mm@1m

ビジュアル SLAM XVS



計測の事例

XVS 3D スキャナー計測距離 0.4m～40m RGB カメラ解像度 2448x2048 px

相対確度 3mm@1m* RGB カメラ FOV 89°

vSLAM カメラ解像度 640x480 px RGB カメラフレームレート 10 fps

vSLAM カメラ FOV 65° 供給電圧と消費電力 5V(USB 経由), 4W

vSLAM カメラフレームレート 25 fps 重量と大きさ(長さと径) 740g, 151mm x 120 mm

通信と電源 USB-C 3.0 使用環境 0°C ～ +40°C

*使用環境により変わり、記載の相対確度を確約しておりません。                    仕様は予告なく変更になる場合があります。

計測風景



インフラ 3D スキャナー DPI-10

Dot3D スキャナーは、室内外でも使用できますが、最大の特長は炎天下でスキャンできることで

す。これまで、屋外で計測できるハンディ 3D スキャナーは高額でした。Dot3D スキャナーは狭

いエリアの計測に適しており、安価で簡単に操作できるハンディスキャナーです。Windows PC 

+ Intel RealSense（距離約 4m）で構成され、スキャンおよびデータ編集として Dot Product

社の Dot3D ソフトウェアが付属します。カラー点群を出力可能です。(*当社調べ)

② 室内外用、Dot３D スキャナー(RealSense 付属)   

・DPI 3D スキャナー 地上型 3D スキャナーのデータと合成：

DPI は 3ｍ先の対象物をスキャンでき、最も遠くまで計測できる

スキャナーです。スキャナーとタブレット PC が一体型になって

おり、計測中に画面を見ながら操作できます。工場やプラント内、

大型構造物、遺跡、測量業務で利用されています。

・DPI SR (高精度、短距離用) 車内計測の例：

ダッシュボードの下を計測することで、空間スペースの広がりや

アクセル／ブレーキペタルの距離を測定できます。30cm から

スキャンでき、インパネ後方の配線状態をチェックできます。

炎天下で計測可能な長距離・タブレット 3D スキャナー

①室内用、高精度３D スキャナー
（1） モデル DPI(距離 0.6～3.6M), （２） モデル 高精度 DPI SR(距離 0.3～1.8M)



iPhone Pro (iPad Pro)用

Dot3D for iOS スキャン・ソフトウェア

歩きながら、室内外を 3D スキャンする。
ライダーを搭載した iPhone Pro (iPad Pro)に Dot3D for iOS ソフトを

インストールして広範囲に 3D スキャンできます。スキャン後は点群 デー

タが作成され、距離を測定できます。

使用するアプリケーション

• Dot3D for iOS (iPhone/iPad にインストール)

-Window s 版点群処理用ソフト、(データの合成、削除、間引き、補正等に使用)

Dot3D for iOS の特徴

•スキャンしながら、リアルタイムで 3D モデルの構築を見ることができる。

•スキャンのとき、高解像の写真を撮影できる

•クラウド処理は行わず、自前のデバイスでデータ処理を行なう

•出力フォーマットは E57, LAS, PLY, PTX に対応し、特に高圧縮の DP をサポートする

• Windows/Android 用 DP ファイルに変換可能

•点群データにアノテーション(コメント)を追加可能

•壁や床などにターゲット(AprilTag)を置き精度を向上させる

• Dot3D for iOS は新規に高速データ処理機能を採用し、広範囲を高速で計測して表示する

掲載の仕様は予告無く変更される場合があります。



ITRES 社は創業以来 30 年以上、革新的な技術でリモートセンシング業界をリードし、高精細ハイパ

ースペクトルとサーマルマッピングイメージャを販売しています。製品群としては、ハイパースペク

トル VNIR（可視近赤外）、MWIR（中波長赤外）、サーマル赤外イメージャ、RF ベースの遠隔操作お

よび監視システム、空中リアルタイムハイパースペクトル処理システム、ワイドアレイ VNIR（可視近

赤外）などがあります。UV（紫外）から LWIR（長波長赤外線）までの広範囲をカバーし、飛行機と

ドローンに搭載できます。ドローン搭載型マイクロセンサは、以下のスペクトル範囲となります。

ITRES 社製、高精細ハイパースペクトルセンサとサーマルセンサ

事例：

河川の水質と植物の調査：沿岸、湖沼、内海などでの環境水や水生植物の調査、浅瀬域調査や水

深、赤潮や藻類の繁殖状況や定量化を調査でき、川底の地形調査（コンタ作成）に使用できます。

川底の堆積の量を調査する

1m pixel resolution, 48 spectral bands 375-1050nm 



         Leo SD                                   Leo HD

② モデル Space Spider   精度は 0.05mm

モデル Spider は軽量・小型で、最高レベルの精度を誇ります。高速で対象物を計測でき、同時

にカラー画像を取得できます。特に部品のエッジ部分を高密度で繊細に表現できます。

③ モデル Eva & Eva Lite   精度は 0.1mm

Artec社製ハンディ3Dスキャナー

非接触・マーカー不要、カラー画像

応用分野：人体計測、整形外科・歯科医療、リバース

エンジニアリング、機械検査、部品計測、文化財保存

① PCレス 3Dスキャナー モデル Leo（ディスプレイ付き、ジャイロ搭載）

新ハンディ3Dスキャナー Leoは、本体内部にオンボード処理機能を搭載し、計測中のスキャナー

データを自動で処理します。PCが不要で、スキャンしながら自動で3Dモデルを合成する世界初の

〝PCレス・ハンディ3Dスキャナー”です（当社調べ）。対象物をスキャンしながら、ディスプレ

イにて3Dモデルを確認できます。Leoには、標準モードのSDと高精度モードのHDがあります。

モデル Eva は高速・高精度でスキャンでき、大型構造物や広いエリアを一度に計測できます。

Eva には、標準モードの SD と高精度モードの HD があります。

                Eva SD                              Eva HD


